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16. Abstract 

在一些国家，行人占交通死亡及伤害人数的一半多，而在美国行人交通死亡及伤害

人数比例也非常高并正在增加。本研究报告分析了行人的碰撞场景，以确定行人交通事

故中伤亡的主要模式，用以支持避免碰撞技术的研发来减少行人伤亡率。因为不同类型

车辆的操作及设计的显著差异，本报告中的行人的碰撞场景通过涉及车辆型号来划分：

轻型车辆（LVS）和卡车。本研究使用了来自 FARS 和 GES 全国碰撞数据。碰撞情景排

名是通过碰撞频率（涉及数目）和总的社会负担（根据综合碰撞损失计算）来计算得

出。 
针对轻型汽车设计的避撞行人技术主要参考情景包括：非路口，车辆直行;夜间碰

撞，特别是夜间有照明的情况下；白天和夜间左转;行人在白天穿行马路;年轻的行人快

速在非交叉路口行走; 行人行走在路边或在路中间。对于卡车的避撞设计要考虑：非路

口，车辆直行; 夜间碰撞，特别是夜间没有照明的情况下;行人行走在路边或在路中间;
左转，尤其是在白天或者夜间有照明的情况下;高速路（45+英里／小时）;老年行人在十

字路口;  以及年轻的行人快速在非交叉路口行走; 
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