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16.  Abstract 

     无人驾驶车辆预计将会改善道路安全，改善那些目前无法使用常规车辆的人群的流动性，并
减少排放。在本白皮书中，我们讨论了与无人驾驶车辆相关的道路安全问题，包括以下四个方

面：（1）无人驾驶车辆能否弥补造成汽车碰撞的其他交通参与者，以及车辆、道路和环境因
素？（2）能否将所有计算决定所需的相关输入提供给无人驾驶车辆？（3）无人驾驶车辆的计
算速度、实时警觉和无注意力涣散的特点能否替代一个有经验的驾驶者的预测？（4）在预计的
常规车辆和无人驾驶车辆需要在道路上共存的长过渡期中，道路安全将如何被影响？ 
     我们所提出的论据支持以下结论：（1）对于无人驾驶车辆，零伤亡的期望是不现实的。
（2）一个无人驾驶车辆是否比一个有经验的中年驾驶员更安全尚没有定论。（3）在常规车辆
和无人驾驶车辆需要在道路上共存的过渡期中，至少对常规车辆而言，道路安全实际上可能恶

化。 
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